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Анотація 

В статі відображено роботу розробленого пристрій для зчитування штрих- 

кодів на основі мікропроцесорного контролеру Atmel AVR на базі плати 

KEYSTUDIO UNO R3. 

Розроблено програмне забезпечення для роботи програмованого 

мікропроцесора Atmel. Програми обробляються за допомогою препроцесора та 

компілюються за допомогою AVR-GCC.. Програми Arduino пишуться на мові 

програмування C або C++. Розроблена система дозволяє збільшити надійність та 

безпеку зчитування кодів та забезпечити комфортні умови для роботи 

обслуговуючого персоналу. 
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Все частіше в сучасних реаліях нашої країни постає питання у використанні маніпуляторів. 

Так їх існує дуже велика кількість, ця галузь дуже розвинута в сучасному світі, але й досі 

залишаються питання які можна вирішити за допомогою маніпуляторів. 

 

В промисловості різні операції вже давно виконуються роботами, а от поєднання їх в соціумі 

ще тільки набирає обертів. Тому їх програмування по-перше потребує різних напрямків та 

переваг росту. Так як штрих-коди зараз заполонили майже всі сфери життя постало питання в їх 

прямому зчитувані з розпізнаванням та відкиданням недійсного або незчитуваного коду, тобто 

потрібно не лише зчитати код, а й звернутись до бібліотек для його розпізнавання та визнання. 

Тому саме від програмування буде повністю залежати їх чіткість роботи [1,2]. Складність роботи 

полягала в необхідності використання різних мов програмування для різних задач та складових. 

В роботі використали маніпулятор ангулярного типу, що базується на використанні 

кінематичних ланцюгів, які мають кутові з’єднання між сегментами. 

 

Arduino Uno [3-5] є популярною та доступною платою Arduino, на якій можна 

використовувати різноманітні корисні пристрої. Вона дозволяє вирішувати більшість завдань в 

області мікроконтролерної техніки і повністю задовільнила вибрану задачу. Пошук пристрою, 

під’єднаного до комп’ютеру, базується на переборі всіх активних СОМ-портів з перевіркою 

відповіді на певний запит. При знаходженні пристрою цикл переривається і далі робота програми 

продовжується вже з обраним портом. Для спрощення процесу передачі інформації і оптимізації 

коду, було прийняте рішення про відмову від використання самописного протоколу передачі 

даних. Тому прослуховування порту базується на простих евентах початку-кінця пакету даних. 

 

В рамках дослідження в якості SCADA системи обрано програмний продукт Simplight. Який 

виконує роль супервізорного керування та супервізорного спостерігання [1]. Система показала 

себе як ефективну. 

https://ust.edu.ua/


Розроблений програмний код працює, та дає змогу передавати данні по протоколу Modbus. 

 

Розроблений проєкт у SCADA системі Simplight дає змогу спостерігати за відхиленнями від 

завдання та здійснює тестування процесу унеможливлюючи застосування шахрайства. 

 

Під час проведення дослідження було випробувано методи підвищення надійності роботи 

програм та плати Arduino uno. 
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Development of a prototype manipulator for reading barcodes 

 

Abstract 

The article describes the operation of the developed barcode reader based on the Atmel AVR microprocessor 

controller on the basis of the KEYSTUDIO UNO R3 board. 

Software for the operation of the Atmel programmable microprocessor has been developed. Programs are 

processed using a preprocessor and compiled using AVR- GCC. Arduino programs are written in the C or C++ 

programming language. The developed system allows to increase the reliability and safety of reading codes and 

to provide comfortable conditions for the work of service personnel. 

Keywords: include microprocessor controller, quality of the control system, automation, manipulator, 

Arduino, software, and software coding, as well as barcode. 
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