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Анотація 

Запропоновано вдосконали гідравлічний привод стрічкового конвеєра антиреверсним механізмом 

(зворотній клапан) для запобігання зворотному руху стрічки при зупинці або аварійному відключенню. 

Порівняно різні типи антиреверсних механізмів. 
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Вступ 

На сьогоднішній день використання гідравлічних приводів в стрічкових конвеєрах обґрун-

товано їхньою високою надійністю, легкістю керування, гарним показником співвідношенням 

потужності до маси обладнання, високим коефіцієнтом корисної дії тощо [1, 2]. Науковцями 

Вінницького національного технічного університету розроблено гідравлічний привод стрічко-

вого конвеєра із пристроєм керування, який забезпечує вище зазначені переваги та відпрацьо-

вує швидке підключення резервної потужності під час перевантаження [3, 4]. Цей стрічковий 

конвеєр оснащений гідравлічний приводом із двома гідронасосами та гідромоторами (основний 

О та резервний Р), механізмом підключення резервної потужності від резервного гідромотора, 

електрогідравлічною системою керування резервним гідронасосом. Забезпечення антиреверсу 

для такого конструктивно складного стрічкового конвеєра, що мінімально вплине на динаміку 

його роботи, є актуальною задачею. 

Метою роботи є обґрунтування антиреверсного механізму для гідравлічного приводу стріч-

кового конвеєра. 

 
Результати дослідження 

До основних функцій антиреверсного механізму стрічкового конвеєра варто віднести: 

утримання навантаження при раптовій зупинці, унеможливлювання руху стрічки конвеєра в 

зворотному напрямку під силою гравітації, захист гідравлічного приводу та механічних 

компонентів від перевантаження, забезпечення безпеки персоналу, які обслуговують 

стрічковий конвеєр. 

Технічні рішення антиреверсного механізму для стрічкового конвеєра існують на основі 

гідравлічного приводу (зворотні або запобіжні клапани, гідравлічні замки [5, 6]), механічного 

приводу [7, 8] (муфти вільного ходу, храпові механізми, обгінні муфти, механічні стопори, 

зворотнє гальмо) та програмного забезпечення [9, 10], яке базується на основі систем датчиків 

та програмного алгоритму. 

Приклад принципової схеми встановлення антиреверсного механізму на основі попередніх 

розробок [11, 12] та зворотного клапана зображено на рис. 1. 

 

[Гідронасос О або О+Р] → [Напірна лінія] → [Пристрій керування] → [Гідромотор О або О+Р] 

↑ 

[Зворотний клапан] 
 

Рис. 1. Принципова схема розміщення зворотного клапана для антиреверсу в гідравлічному приводі 



  

Згідно принципової схеми на рис. 1 варто розуміти, що не залежно від режиму роботи (нор-

мальний чи перевантаження), антиреверсний механізм перекриває перетікання робочої рідини 

через напірну лінію та гідронасоси назад в гідробак. 

Доцільність встановлення антиреверсного механізму на основі гідравлічного приводу зу-

мовлена перевагами, які вказані в таблиці 1. 

 

Таблиця 1. Порівняння різних типів технічних рішень антиреверсного механізму 

Критерій Гідравлічний Механічний Програмний 

Надійність Висока Висока Середня 

Гнучкість Помірна Низька Висока 

Швидкість дії Висока Висока Залежить від системи 

Обслуговування Середнє Мінімальне Програмне/сенсорне 

Вартість Середня/висока Низька Висока 

 

Висновки 

Використання зворотного клапана забезпечує необхідні основні функції антиреверсного ме-

ханізму для гідравлічного приводу стрічкового конвеєра та суттєво не впливає на динаміку 

роботи обладнання. 
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Anti-reverse mechanism for the hydraulic drive of a belt conveyor 

 

Abstract 

A hydraulic drive of a belt conveyor has been improved by introducing an anti-reverse mechanism (check 

valve) to prevent the backward movement of the belt during stop or emergency shutdown. Various types of anti-

reverse mechanisms have been compared. 

Keywords: hydraulic drive, belt conveyor, anti-reverse mechanism. 
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