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Анотація 
У роботі представлено результати імітаційного моделювання руху одномасової коливальної систе-

ми, оснащеної планетарним віброзбудником. У програмному продукті SolidWorks проведено віртуальні 
експерименти для аналізу траєкторій руху системи при різних параметрах планетарного механізму. 
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Ефективність та надійність вібраційного технологічного обладнання значною мірою зале-
жать від параметрів віброзбудників, що використовуються. Ця робота продовжує дослідження 
авторів, присвячені вібраційним збудникам планетарного типу, з метою обґрунтування доціль-
ності їх застосування як приводів вібраційних машин. 

Досліджувана установка (рис. 1) являє собою одномасову коливальну систему на рамі, що 
може рухатись у площині завдяки напрямним та пружинам. Ключовим елементом є віброзбуд-
ник планетарного типу, встановлений на рухомій плиті, який складається з нерухомого епіцик-
ла, водила, сателіта з важелем та незбалансованою масою, причому водило приводиться в рух 
електродвигуном. Моделювання руху цієї системи проводилось у додатку «Motion Analysis» 
програмного продукту SolidWorks, використовуючи 3D-модель та варіюючи ключові парамет-
ри планетарного механізму для дослідження можливості генерування різних траєкторій руху. 

   

   

Рис. 1. Твердотільна модель та результати імітаційного моделювання руху коливальної системи 



  

Результати віртуальних експериментів підтвердили, що шляхом налаштування параметрів 
планетарного збудника можливо генерувати широкий спектр траєкторій руху коливальної пли-
ти. Було успішно змодельовано прямолінійні, колові, еліптичні та складніші полігональні (три-
кутні, прямокутні, шестикутні) траєкторії. Аналіз кінематичних характеристик показав, що 
простіші траєкторії супроводжуються близькими до синусоїдальних переміщеннями, швидкос-
тями та прискореннями, тоді як полігональні траєкторії характеризуються складними, несину-
соїдальними профілями, особливо для прискорення. Це демонструє універсальність планетар-
ного віброзбудника для створення специфічних, технологічно необхідних режимів коливань у 
вібраційному обладнанні. 
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Motion simulation of a single-mass oscillatory system with a planetary-type vibration exciter 
 
Abstract 
The paper presents the results of simulation modeling concerning the motion of a single-mass oscillatory sys-

tem equipped with a planetary vibration exciter. Virtual experiments were conducted using SolidWorks software 
to analyze the system's motion trajectories under various parameters of the planetary mechanism. 

Keywords: vibration exciter, planetary mechanism, oscillatory system, motion trajectory. 
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