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Анотація 

Веб-застосунок для навчання керуванню та моніторингу безпілотними літальними апаратами (БПЛА) 

є інноваційним рішенням, яке надає користувачам теоретичні знання про характеристики БПЛА та 

дозволяє їм отримати практичний досвід у віртуальному середовищі. Цей застосунок використовує 

інтерактивні карти світу для симуляції роботи БПЛА, дозволяючи користувачам вивчати його 

функціональні можливості та вміння планувати його маршрути та режими роботи. Одним з ключових 

переваг цього веб-застосунку є можливість планування типу БПЛА, його радіусу дії та маршруту, а 

також моніторингу. Користувачі можуть експериментувати з різними варіантами БПЛА в залежності 

від їхнього призначення та вимог проєкту. 
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Протягом останніх років БПЛА набули визнання як цінні і універсальні платформи для різних 

сфер застосування, включаючи сільське господарство, цивільну сферу та військові операції [1]. 

Їх все частіше використовують для нагляду за територією та патрулювання кордонів. Наразі 

БПЛА використовуються в основному в одиночних місіях, але злагоджена дія групи таких 

апаратів виявляється значно ефективнішою, оскільки дозволяє охопити більшу площу для 

зйомки місцевості та економить значну кількість часу [2,3]. 

У сучасному інформаційному суспільстві веб-застосунок є невід’ємною частиною в будь-якій 

сфері, він забезпечує інформаційну підтримку, функціональні можливості та багато іншого. Веб-

застосунки також можуть охоплювати взаємодію із керуванням БПЛА, а саме позитивно 

вплинути на використання БПЛА, зробити їх більш результативними. 

Розроблено веб-застосунок для навчання керуванню БПЛА на основі інтерактивних мап, який 

має наступний функціонал: 

– можливість авторизації конкретного користувача; 

– можливість керування БПЛА з відстеженням радіуса його дії у різних випадках; 

– надання списку можливих для використання БПЛА з їхніми актуальними характеристиками; 

– створення та збереження маршруту БПЛА на мапі; 

– моніторинг БПЛА як окремого дрона так і у складі флоту безпілотників; 

– можливість маркування різних відміток на мапі, наприклад, координат втраченого БПЛА 

або коментарів користувача. 

Розроблений веб-застосунок має покращити результативність використання БПЛА. Всі 

операції з БПЛА виконуються в режимі реального часу за допомогою взаємодії клієнтської 

частині із серверною. Для розробки клієнтської частини використана мова програмування 

JavaScript/TypeScript, протоколи комунікації WebSocket, HTTP. Зберігання даних, комунікація із 

сервером, авторизація та деплой проєкту реалізовані за допомогою платформи Firebase. Усі 

сервіси розроблено і спроєктовано у відповідності до стандарту ECMAScript6 та принципів 

проєктування SOLID. Для покращення досвіду користувача та продуктивності клієнтської 

частини використано React фреймворк та менеджер пакетів npm. 
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DEVELOPMENT AND RESEARCH OF A WEB 

APPLICATION FOR TRAINING IN UAV CONTROL AND 

MONITORING 
 

Abstract 

The web application for learning to control and monitor unmanned aerial vehicles (UAVs) is an innovative 

solution that provides users with theoretical knowledge about the characteristics of UAVs and allows them to gain 

practical experience in a virtual environment. This application uses interactive world maps to simulate the 

operation of the UAV, allowing users to learn its functionality and the ability to plan its routes and modes of 

operation. One of the key advantages of this web application is the ability to plan the type of UAV, its range and 

route, as well as monitoring. Users can experiment with different variants of UAVs depending on their purpose 

and project requirements. 

Keywords: unmanned aerial vehicle, UAV control, UAV characteristics, web application, interactive maps, 

UAV operation simulation. 
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