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Вступ. Системи векторного керування асинхронним двигуном (АД) широ-
ко використовуються в сучасному електротранспорті [1,2]. Для таких систем 
характерна робота в високодинамічних режимах, а також робота зі значним 
ослабленням поля. Класичний алгоритм формування заданого потокозчеплення 
з ослабленням поля [1], не дозволяє в повній мірі використовувати напругу пе-
ретворювача, а також може призводити до роботи контурів регулювання стру-
му в режимі насичення. На сьогоднішній день в літературі можна зустріти ве-
лику кількість алгоритмів ослаблення поля для вирішення цієї проблеми, проте 
більшість з них опирається на математичну модель АД без врахування кривої 
намагнічування. Метою даної роботи є дослідження впливу кривої намагнічу-
вання на процеси ослаблення поля у асинхронному векторно-керованному еле-
ктроприводі. 

Матеріали дослідження. В роботі представлено порівняльне дослідження 
алгоритму формування заданого потокозчеплення в режимі ослаблення поля 
[3], при його застосуванні в алгоритмах векторного керування без, та з враху-
ванням кривої намагнічування АД, а також виконано порівняння з класичним 
алгоритмом [1], який передбачає обернено-пропорційну залежність величини 
потоку від швидкості АД. Дослідження проводилось шляхом математичного 
моделювання роботи алгоритмів векторного керування АД потужністю 2.2 кВт. 
Для врахування кривої намагнічування використано модель насиченого АД [4].  

Висновки. Отримані результати досліджень підтвердили переваги викори-
стання алгоритму ослаблення поля з врахуванням кривої намагнічування. За-
стосування дослідженого алгоритму ослаблення поля дозволить підвищити ди-
намічні характеристики транспортних засобів при роботі приводного асинх-
ронного двигуна в другій зоні регулювання по швидкості. 
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