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Анотація 

Запропоновано контролювати коректність роботи електрифікованих засувок та клапанів шляхом аналізу 

часових інтервалів, які відведені на зміну їх положення при зміні маршрутів транспортування. 
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Abstract 
It is proposed to control the correct operation of electrified gates and valves by analyzing the time intervals allocat-

ed for changing their position when changing transportation routes. 
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Вступ 

Електрифіковані засувки та клапани [1] широко використовуються на елеваторах в складі поточно 
транспортних ліній транспортування зерна. Вони забезпечують подачу зерна на механізми та зміну 
напрямків транспортування при зміні логістичних маршрутів (рис. 1). 
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Рис. 1. Використання електрифікавоних клапанів для забезпечення визначених напрямків транспортування зерна: 

а) загальна структура; б) розміщення кінцевих перемикачів 

 
Таким чином, здійснювати контроль коректності роботи електрифікованих засувки та клапанів є 

важливим. 
 

Результати дослідження 

Для контролю поточних положень засувок та клапанів зазвичай використовують кінцеві переми-
качі, наприклад, ME-8108 (рис. 1) [2]. Саме вони є найменш надійними елементами засувок та клапа-
нів, що пов’язано з особливостями їх експлуатації: 



  

1) експлуатація в умовах дії факторів навколишнього середовища; 
2)  конденсація вологи в середині кінцевих перемикачів; 
3) механічні навантаження; 
4) послаблення кріплення в процесі експлуатації тощо. 
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б) 

 
Рис. 2. Електрифікований клапан: а) розміщення кінцевих перемикачів на клапані; б) стан контактів кінцевого перемикача 

внаслідок потрапляння вологи в його середину 

 
Коректність роботи електрифікованих засувок та клапанів пропонується здійснювати шляхом ана-

лізу часових інтервалів, які відведені на зміну їх положення при зміні маршрутів транспортування: 
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де tфакт. – фактичний час переключення, с; tгран. – граничний час переключення, с. 
 

Висновки 

Запропоновано контролювати коректність роботи електрифікованих засувок та клапанів шляхом 
аналізу часових інтервалів, які відведені на зміну їх положення при зміні маршрутів транспортуван-
ня. 
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