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Анотація  

Доповідь розглядає важливі аспекти застосування технології розпізнавання 

об'єктів у різних сферах життя. Автор детально аналізує вплив цієї технології на 

безпеку, автономний транспорт та медицину, підкреслюючи переваги та виклики. 

Висвітлено роль алгоритмів глибокого навчання та їхню здатність адаптуватися до 

різних умов. Окрема увага приділяється етичним та правовим аспектам використання 

цієї технології, зокрема, питанням приватності та безпеки даних. Доповідь висвітлює 

потребу у відповідальному регулюванні для забезпечення відповідного захисту особистої 

інформації. 
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Abstract 

The report examines important aspects of the application of object recognition 

technology in various spheres of life. The author analyzes in detail the impact of this technology 

on security, autonomous vehicles, and medicine, emphasizing the advantages and challenges. 

The author highlights the role of deep learning algorithms and their ability to adapt to different 

conditions. Particular attention is paid to the ethical and legal aspects of using this technology, 

in particular, data privacy and security. The report highlights the need for responsible 

regulation to ensure adequate protection of personal information. 
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Вступ 

У сучасному світі інформаційні технології стають невід’ємною частиною нашого 

повсякденного життя. Однією з перспективних сфер є розпізнавання об’єктів у 

реальному часі. Цей технологічний прогрес змінить багато речей, включаючи безпеку, 

автономний транспорт, медичну допомогу та багато іншого. Давайте детально 

розглянемо цю привабливу сторону сучасного технологічного прогресу.  

 

Результати дослідження 

Безпека є важливою сферою застосування. Алгоритми розпізнавання об’єктів 

дозволяють системам відеоспостереження автоматично реагувати на небезпечні 

ситуації. Наприклад, в аеропортах ця технологія використовується для виявлення 

поведінки чи об’єктів, які можуть становити загрозу безпеці. Стадії, громадський 

транспорт та інші місця громадського призначення також використовують такі системи. 

У сфері автономного транспорту технологія розпізнавання об’єктів є важливою. 

Автомобілі з функцією автономного водіння використовують алгоритми для 

ідентифікації дорожніх знаків, пішоходів, інших транспортних засобів і перешкод на 

шляху [1]. Це забезпечує безпеку пасажирів і запобігає аваріям.  



Медицина використовує системи розпізнавання об’єктів, щоб допомогти лікарям 

діагностувати захворювання швидко та точно. Алгоритми можуть використовуватися 

для аналізу медичних зображень, щоб виявити патології та відстежувати прогрес 

лікування в реальному часі [2]. 

Алгоритми розпізнавання об’єктів стають все більш точними та швидкими 

завдяки швидкому розвитку технологій штучного інтелекту. Вони можуть адаптуватися 

до різних умов і оточень завдяки використанню нейромереж і глибокого навчання [3].  

Тим не менш, будь-яка технологічна революція викликає моральні та юридичні 

проблеми. Оскільки велика кількість даних може бути зібрана та використана для різних 

цілей, питання приватності та безпеки даних стають особливо важливими [4]. Розвиток 

цієї технології залежить від належного регулювання та захисту особистої інформації. 

 

Висновок 

Загалом, інформатика для розпізнавання об’єктів у реальному часі відкриває нам 

безліч можливостей. Від покращення безпеки та автоматизації до змін у сферах охорони 

здоров’я та транспорту. Важливо правильно та морально використовувати цю потужні 

технології, щоб запобігти негативним наслідкам. 
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